BAB IV

PENUTUP

4.1 Kesimpulan
Dari pembahasan pada bab sebelumnya dapat diambil kesimpulan

sebagai berikut :

a. Berhasil merancang sebuah Sistem Tempat Minum Ayam
Petelur Otomatis menggunakan Mikrokontroller Arduino.

b. Mampu mengetahui dan memahami mikrokontroller arduino
secara umum, sensor yang digunakan, serta komponen yang
terdapat pada pembuatan alat.

4.1.1 Saran

Saran yang dapat diberikan pada aplikasi Tempat Minum Ayam

adalah:

a. Untuk dapat memindahkan air dari tampungan ke tempat
minum ayam lebih cepat, dapat digunakan pompa air dengan

daya dan kapasitas yang lebih besar.
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