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BAB IV 

PENUTUP 

 

4.1. Kesimpulan 

Berdasarkan hasil dari Proyek Akhir yang telah dilakukan, maka 

dapat di ambil kesimpulan, yaitu berhasil merancang dan 

membangun sistem Berbasis Arduino dan Sensor PIR untuk 

mengedalikan Motor DC sebagai penggerak Webcam. 

 


