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MOTTO
Sesungguhnya semua urusan (perintah) apabila Allah menghendaki segala sesuatunya, 

Allah hanya berkata “Jadi” maka jadilah.

(Q.S Yaasiin :82)

Aku tidak mempunyai bakat khusus, aku hanya mempunyai rasa ingin tahu.

(Einstein)

Buat sesuatu sesederhana mungkin, tetapi tidak lebih sederhana.

(Einstein)

Keresahan adalah ketidakpuasan, dan ketidakpuasan merupakan kebutuhan awal untuk mencapai kemajuan.

(Thomas Alva Edison)
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