
PERANTI PENGATUR RPM MOTOR DC IKAL TERBUKA


UNTUK PRAKTIK PENGENALAN PENGATURAN

LAPORAN TUGAS AKHIR


[image: image1.png]



Diajukan Sebagai Salah Satu Syarat Untuk Menyelesaikan Studi Jenjang Diploma Tiga (D-3) Jurusan/Program Study Teknik Komputer di Sekolah Tinggi Manajemen Informatika dan Komputer AKAKOM Yogyakarta

DISUSUN OLEH :

ADIK SETIAWAN
No.Mhs
:
043310069

Jurusan
:
Teknik Komputer 

Jenjang
:
Diploma III (D3)

SEKOLAH TINGGI MANAJEMEN INFORMATIKA DAN KOMPUTER

AKAKOM

YOGYAKARTA

2007
HALAMAN PENGESAHAN
PERANTI PENGATUR RPM MOTOR DC IKAL TERBUKA

UNTUK PRAKTIK PENGENALAN PENGATURAN

Telah diuji dan disahkan di hadapan tim penguji dan diterima sebagai syarat menyelesaikan studi jenjang Diploma Tiga (D-3) Jurusan/Program Study Teknik Komputer
Sekolah Tinggi Manajemen Informatika dan Komputer AKAKOM


Yogyakarta
	Pada hari  :
	Selasa

	Tanggal      :
	21 Agustus 2007


Mengetahui,
	Ketua Jurusan
	Dosen Pembimbing

	
	

	Drs. Berta Bednar, M.T.
	Drs. Berta Bednar, M.T.


Halaman Persembahan

Puji syukur kepada Allah SWT atas segala karunia, rahmat, dan hidayahNya sehingga Tugas Akhir ini dapat  selesai tepat waktu. 

Bapak dan Ibu yang sangat saya hormati  dan saya cintai, karena merekalah saya dapat menyelesaikan Tugas akhir ini dengan baik. 

Kakakku  yang sangat aku sayangi yang juga telah membantu dalam segi moril maupun materi.

Drs. Berta Bednar, M.T. selaku dosen pembimbing sekaligus ketua jurusan Teknik Komputer, terima kasih telah banyak membimbing saya dalam penyelesaian Tugas Akhir ini.

Kekasihku tersayang (Eni’e) I LOVE U 4eVER  terimakasih semuanya atas apa yang telah diberikan kepadaku.

Buat temen kontrakan ijoe loemut, terima kasih telah banyak memberikan dukungan dan dorongan semangat serta telah menemaniku dalam penyusunan Tugas Akhir ini. Thank you Foreveeeerrrrrr

Mas Hendri yang sudah membantu dalam mengerjakan alat.

Semua teman-teman  jurusan Teknik Komputer yang tidak bisa aku sebutin satu persatu.!
MOTTO

“ Dan bahwasannya seseorang tiada memperoleh, selain dengan apa  yang telah diusahakan ”. (Q.S. AN-NAJM : 39)

Hidup adalah kenyataan maka buatlah mimpimu untuk jadi kenyataan hidup.

Musuh kita bukan lah orang lain atau makluk hidup lainnya melainkan hawa nafsu kita sendiri.

Tiada keberhasilan (kesuksesan) yang didapat secara kebetulan, kesuksesan adalah suatu akibat dari sebab-sebab yang diusahakan.

Jangan  suka  menunda apa (pekerjaan/kebaikan) yang bisa kamu kerjakan sekarang.

Banyak orang yang meninggal karena kurang makan, tetapi jangan biarkan mereka meninggal karena kurang kasih sayang

keberhasilan terwujud dari kegagalan, tidak semua kegagalan itu buruk, jadikanlah kegagalan itu sebagai guru yang paling berharga.
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Puji syukur kehadirat Allah SWT, yang telah memberikan berkat dan rahmat-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan laporan tugas akhir dengan judul Peranti Pengatur RPM Motor DC Ikal Terbuka Untuk Praktik Pengenalan Pengaturan. Tugas akhir ini disusun untuk memenuhi persyaratan yang diwajibkan bagi mahasiswa Sekolah Tinggi Manajemen Informatika dan Komputer AKAKOM Yogyakarta untuk mencapai derajat Diploma III.

Pada kesempatan ini penulis ingin mengucapkan rasa terima kasih yang sebesar-besarnya kepada :

1. Bapak Prof. Dr. Ir. Prayoto. Msc selaku Ketua STMIK AKAKOM Yogyakarta

2. Bapak Ir. M Guntara, M.T, selaku Pembantu Ketua I STMIK AKAKOM Yogyakarta

3. Bapak Drs. Berta Bednar, M.T. Selaku Ketua Jurusan Teknik Komputer Diploma III Sekolah Tinggi Manajemen Informatika dan Komputer AKAKOM Yogyakarta sekaligus Dosen Pembimbing.
4. Para Bapak dan Ibu Dosen serta seluruh staf Karyawan/Karyawati STMIK AKAKOM Yogyakarta.

5. Kedua orang tua saya, kakak saya.

Penulis menyadari bahwa Karya tulis ini masih jauh dari sempurna. Apabila terdapat banyak kekurangan semata-mata adalah keterbatasan penyusun, oleh sebab itu penulis sangat mengharapkan kritik dan saran yang sifatnya membangun bagi karya tulis ini.

Yogyakarta, 31 Juli 2007
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