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MOTTO
1. Sesungguhnya manusia itu benar-benar dalam kerugian, Kecuali orang-orang yang beriman dan mengerjakan amal saleh dan nasehat menasehati supaya mentaati kebenaran dan nasehat menasehati supaya menetapi kesabaran
2. Kebesaran hati untuk memperbaiki kesalahan jauh lebih bijaksana dari pada terus hidup dalam kebohongan.

3. Kedermawaan bukanlah memberikan kepada saya apa yang saya butuhkan daripadamu, tetapi memberikan kepada saya apa yang lebih anda butuhkan daripada yang saya perlukan (Kahlil Gibran)
INTISARI

Register geser adalah suatu rangkaian digital mendasarkan kepada flip-flop dengan cara penyambungan tertentu sehingga setiap bit yang disimpan akan dikeluarkan pada Q digeser ke flip-flop berikutnya. Register sering digunakan untuk menyimpan (sementara) informasi biner yang muncul pada keluaran sebuah matrik pengkodean. Karena itu register juga sering disebut memori sementara. Memori adalah suatu rangkaian data dalam susunan bilangan biner. Fungsi dari register ini selain menyimpan data juga untuk memindahkan bit-bit yang tersimpan ke kiri atau ke kanan. 
IC 74194 merupakan IC register geser yang universal karena dapat dipakai secara luas. IC ini memiliki empat macam mode kontrol yaitu Beban Paralel (seluruh sisi), Geser ke kanan (dalam arah QA menuju QD), Geser ke kiri (dalam arah QD menuju QA), Detak terhalang (tidak mengerjakan sesuatu). IC ini memiliki 10 pin masukan yang terdiri dari sebuah sinyal pendetak (clock), sebuah sinyal kendali Reset (clear), dua buah sinyal kendali mode operasi pergeseran kanan dan kiri secara paralel (S0 dan S1), dua buah sinyal kendali mode operasi pergeseran kanan dan kiri secara serial (DSR dan DSL), masukan data selebar 4 bit (D0 sampai D3) , dan memiliki 4 pin keluaran data (Q0 sampai Q3). IC ini harus didukung dengan pembangkit pulsa. Pembangkit pulsa adalah suatu rangkaian yang menghasilkan keluaran dengan amplitudo berubah terhadap waktu. Kebanyakan sistem digital membutuhkan rangkaian pewaktu yang mengeluarkan rentetan antar langkah suatu urutan, dan semua operasi dilakukan selama orde pulsa tegangan pendek (pulsa clock). Rangkaian pembangkit pulsa clock IC 555 dapat diaplikasikan untuk pembangkit pulsa sebagai untuk membuat multivibrator astabil, dan IC 74279 sebagai clock manual yang bekerja sebagai debouncing.
KATA PENGANTAR

Assalamualaikum wr.wb,

Atas berkat rahmat Allah SWT, penyusun memanjatkan puji syukur kepada-Nya yang telah memberikan kekuatan lahir dan batin sehingga penulis dapat menyelesaikan Laporan Tugas Akhir dengan judul “Peranti Praktik Rangkaian Digital Register Geser”  ini dengan baik.
Maksud dan tujuan Laporan Tugas Akhir ini adalah untuk melengkapi dan memenuhi salah satu syarat yang telah ditentukan oleh STMIK AKAKOM Yogyakarta untuk menyelesaikan program diploma. Dalam pembuatan Laporan Tugas Akhir ini tidak lepas dari berbagai pihak yang telah membantu baik dari segi material atau spiritual. Atas segala bimbingan, dorongan dan bantuan yang secara langsung maupun tidak langsung yang telah diberikan, penulis menyampaikan terima kasih yang sebesar-besarnya kepada :

1. Bapak Prof. Dr. Ir Prayoto, M.Sc selaku Ketua Sekolah Tinggi Manajemen Informatika dan Komputer AKAKOM Yogyakarta.

2. Bapak Berta Bednar S. Si, M.T, selaku Ketua Jurusan Teknik komputer di  Sekolah Tinggi Manajemen Informatika dan Komputer AKAKOM Yogyakarta.

3. Bapak Totok Budioko S.T, M.T sebagai dosen pembimbing yang telah banyak membantu  dalam memberikan petunjuk, pengarahan serta bimbingan yang besar dalam laporan tugas akhir ini.
4. Seluruh staf dan karyawan STMIK AKAKOM Yogyakarta yang banyak membantu lancarnya segala aktivitas penulisan laporan tugas akhir.
5. Semua pihak yang telah membantu sampai terselesaikannya penyusunan laporan tugas akhir ini.

Semoga Allah SWT senantiasa memberikan rahmat dan karunia-Nya kepada penulis dan rekan-rekan semuanya.

Penulis menyadari sepenuhnya, bahwa Laporan Tugas Akhir ini masih jauh dari sempurna, baik dalam hal isi maupun cara penyajian materinya. Untuk itu dengan rendah hati penulis mohon saran dan kritik yang membangun dari pembaca.

Semoga Laporan Tugas Akhir ini dapat bermanfaat bagi penyusun pada khususnya dan bagi pembaca pada umumnya.

Wassalamualaiku wr.wb
   





       Yogyakarta,  14 Agustus 2007    
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