LAPORAN TUGAS AKHIR
PENGENDALI SISTEM KELISTRIKAN PADA SEPEDA MOTOR BERBASIS MIKROKONTROLLER
[image: image1.png]



Disusun Oleh :

HARTINI

No Mhs
:  033310061

Jurusan 
:  Teknik Komputer 
Jenjang  
:  Diploma Tiga 
SEKOLAH TINGGI MANAJEMEN INFORMATIKA  DAN KOMPUTER

AKAKOM

    YOGYAKARTA

2007
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