PAGE  
55

BAB  V

PENUTUP

5.1    KESIMPULAN


Setelah dilakukan pengukuran alat, pangambilan dan analisis data serta pembahasan, maka penulis dapat menyampaikan beberapa kesimpulan, yaitu:

1. Telah dapat dibuat sebuah sistem pengukuran jarak terprogram berbasis mikrokontroller AT89C2051 mode single chip yang memanfaatkan proses pemantulan gelombang ultrasonic dengan frekwensi 41 Khz. 

2. Ketepatan program merupakan hal yang sangat penting karena semua operasi dari sistem yang dibangun tergantung dari program yang dikirim memori mikrokontroller AT 89C2051.

3. Kualitas dan kemampuan daya transducers, hal ini mempengaruhi seberapa kuat rangkaian pemancar.

4. Sudut antara sinyal kirim dan pantulan yang kurang tepat, sehingga sinyal pantulan tidak diterima oleh transducers penerima.

5. Suhu udara, sebab kecepattan suara terpengaruh oleh suhu.
6. Alat ukur yang dibangun atau dibuat hasil pengukuran sampai dengan empat digit angka dalam sistem counter dengan kemampuan jarak maksimal yang bisa dimasukan dalam data 5.000 meter untuk benda penghalang dinding (tembok).
7. Kesalahan terbesar pada pengukuran jarak 0.450 meter dengan presentase kesalahan 17.33%.
8. Kesalahan terkecil pada pengukuran jarak 1.700 meter dengan presentase kesalahan 0%.
9. Pada umumnya makin besar jarak kesalahan makin kecil. 

5.2    SARAN

Saran yang dapat penulis salin setelah melakukan penelitian  ini adalah sebagai berikut:

1. Pemilihan komponen yang berkualitas dalam perencanaan dan pembuatan sistem, trutama pada pengguna transducers ultrasonic harus dipilih yang berkualitas baik serta memiliki kemampuan daya lebih besar.

2. Sebaiknya menggunakan LCD 1200 untuk penampilan agar penggunaan sumber tegangan lebih rendah dibandingkan dengan 7-segment.

3. Untuk meningkatkan jangkauan minimal dari alat ukur yang dibangun perencanaan diperhatikan mengenai ketepattan transducers pada bagian pemancar dan penerima.

4. Untuk faktor kesalahan penghitungan jarak maka harus menentukan percepatan suara untuk berbagai keadaan dan suhu. 

5. Alternatif untuk mengetahui jarak dekat dengan menggunakan corong pengarah bunyi kedepan dan peredam bunyi kesamping agar pada gelombang lebih fokus.  
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