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Halaman pengesahan
PENGENDALIAN PERALATAN ELEKTRONIK MELALUI AKSES TELEPON DENGAN LAPORAN SUARA

Telah diuji dan disahkan oleh Tim Penguji STMIK AKAKOM Yogyakarta.

Hari
: 

Tanggal
: 

Mengetahui :

Ketua Jurusan Teknik Komputer,            

        Dosen Pembimbing, 


     (Berta Bednar, S.Si.,M.T.)    

                 (Sigit Anggoro, S.T., M.T.)

Halaman Persembahan

Kupersembahkan karya sederhana ini buat:

Tuhan Yang Maha Esa

Semua yang kualami adalah pemberian Tuhan yang terbaik untukku
Ibunda Tercinta

Sebab karna mulah aku ada. Teng kyu MOM!!!!

Bapak Sigit

Yang dengan sabar mau memberikan waktunya pada koe. Tur Nuwun....

Teman specialku Anastasia

Yang selalu inget membawakan camilan ketika mengerjakan naskah ini

dan Sahabat-sahabatku,
khususnya:

alek


dodik
sastro


yosep
lambe


dan temen2x lainnya
yang selalu menemani dan memberikan dukungan terbaiknya
HALAMAN MOTTO

Kasihilah sesamamu, seperti engkau mengasihi dirimu sendiri, sebab kasih pasti lemah lembut, kasih pasti memaafkan, kasih pasti murah hati dan kasih itu kudus

(anonim)

Di saat engkau merasa paling lemah diantara yang lemah. Tidakkah kau merasakan Cinta-Ku

(anonim)

Dalam melakukan pekerjaan, jangan takut melakukan kesalahan. Sebab kesalahan sebagian dari keberhasilan. Dan jangan lupa akan perkataan bahwa melakukan tindakan lebih baik dari pada mengucapkan yang terbaik

(anonim)

KATA PENGANTAR

Puji dan syukur senantiasa Penulis panjatkan ke hadirat Tuhan Yang Maha Esa, yang telah melimpahkan rahmat serta karuniaNya, sehingga penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir.  Tugas Akhir ini merupakan salah satu syarat Akademik yang harus dipenuhi, untuk menyelesaikan studi  D3 di Jurusan Teknik Komputer STMIK AKAKOM Yogyakarta. Disamping itu selain menambah pengalaman serta pengetahuan, juga sebagai perbandingan ilmu-ilmu yang telah diperoleh di bangku kuliah secara teoritis dengan keadaan yang sebenarnya yang ada di dunia industri.

Tugas Akhir ini dilaksanakan dengan membuat suatu alat, berbasis mikrokontroler. Adapun data yang Penulis gunakan sebagai bahan penyusunan ini, diambil pada saat perancangan alat, pengamatan, dan literatur yang berhubungan dengan judul laporan.


Penulis menyadari bahwa Tugas Akhir ini tidak lepas dari kesalahan dan kekurangan dalam penulisan ataupun bentuk lainnya. Oleh karena itu, kritik dan saran yang membangun akan Penulis terima dengan senang hati.


Akhirnya, harapan Penulis semoga Tugas Akhir ini dapat bermanfaat bagi kita semua. Sekian dan terima kasih.

                                     Yogjakarta,     Agustus 2006

                                                                                         Penulis  
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