DAFTAR GAMBAR
Gambar 2.1 Diagram Pin AT89C2051
5
Gambar 2.2 Arsitektur Perangkat Keras AT89C2051
5
Gambar 2.3 Alamat RAM Internal dan Flash PEROM
8
Gambar 3.1 Blok Diagram Robot Pelacak Garis
55
Gambar 3.2.1a Jarak dan Pola Kerja Sensor
56
Gambar 3.2.1b Tranceiver Infrared (TX)
56
Gambar 3.2.1c Letak Posisi dan Jarak Antar Masing-masing Sensor
56
Gambar 3.2.1d Sensor Robot Pelacak Garis tampak dari bawah
57
Gambar 3.2.2 Rangkaian Sensor Infrared dan Komparator LM324
57
Gambar 3.3 Rangkaian Mikrokontroler AT89C2051 dan L293D
59
Gambar 3.4 Diagram 16-Pin pada L293D
60
Gambar 3.5 Diagram Logika
60
Gambar 3.6 Kontrol Motor DC dengan 2 arah
62

Gambar 4.1 Diagram Alir pada Program Utama
63
Gambar 4.2 Diagram Alir pada Pelayana Interupsi Timer 0
64
Gambar 4.3 Cara Kerja Sensor untuk Gerak Maju tampak dari bawah
68
Gambar 4.4 Data Keluaran Port 1 untuk Gerak Maju Robot
72
Gambar 4.5 Cara Kerja Sensor Gerak Belok Kanan tampak dari bawah
74
Gambar 4.6 Data Keluaran Port 1 untuk Gerak Belok Kanan Robot
77
Gambar 4.7 Cara Kerja Sensor Gerak Belok Kiri tampak dari bawah
79
Gambar 4.8 Data Keluaran Port 1 untuk Gerak Belok Kiri Robot
81
Gambar 4.9a Cara Kerja Sensor Gerak Mundur 1 Tampak dari Bawah
83
Gambar 4.9b Cara Kerja Sensor Gerak Mundur 2 Tampak dari Bawah
84
Gambar 4.9c Data Keluaran Port 1 untuk Gerak Mundur Robot
87
Gambar 4.9d Proses Men-download ke Mikrokontroler AT89C2051
95
PAGE  
xiii

