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BAB V

PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Setelah menyelesaikan keseluruhan tahap dalam pelaksanaan Tugas Akhir ini, mulai dari tahap pengembangan ide, perancangan perangkat keras, perancangan perangkat lunak, dan tahap pengujian akhir terhadap rangkaian yang telah dibuat, maka selanjutnya dapat ditarik beberapa kesimpulan sebagai berikut.

1. Sistem pengaturan pintu air yang menggunakan mikrokontroler ini dapat berfungsi sesuai dengan rancangan.
2. Sensor ketinggian permukaan air yang menggunakan pelampung dan potensio. Walaupun dengan menggunakan ADC – 8 bit yang dapat membedakan 256 ketinggian , untuk penyetelan atau setting hanya disediakan 16 level  dengan kata lain dari 256 ketinggian dibagi menjadi 16 interval.
3. Hasil penyetelan atau setting ketinggian yang dikelompokan menjadi 16 yang ditampilkan dengan LED biner 4 – bit.
4. Tinggi pintu bendungan harus lebih besar dibandingkan tinggi maksimum permukaan air.
5.2  Saran
Perangkat keras maupun perangkat lunak dari sistem pengendali pintu air menggunakan mikrokontroler masih banyak kekurangan karena keterbatasan kemampuan penyusun. Oleh karena itu apabila menginginkan untuk mengembangkan dan menyempurnakan rangkaian pengendali pintu air menggunakan mikrokontroler, maka penyusun sarankan sebagai berikut :

1. Dalam pembuatan pengendali pintu air menggunakan mikrokontroler sebaiknya menggunakan motor yang memiliki kemampuan lebih besar. 
2. Untuk pengembangan lebih lanjut sistem dapat dikembangakan dengan penambahan sensor untuk mengetahui kecepatan air yang masuk ke penampung.
3. Penampil ketinggian permukaan air yang masih berupa LED yang menampilkan nilai biner akan lebih baik jika digunakan penampil desimal berupa penampil 7 segmen.
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