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BAB IV

PENUTUP

4.1.  Kesimpulan

Idealnya rancangan alat diatas mampu mengukur jarak sampai sekitar 10 meter pada jarak tersebut waktu rambat suara lebih kurang sebesar 2 x 1000 cm x 29 mikro-detik/cm = 58.000 mikro detik, hampir mencapai angka maksimum yang bisa ditampung untaian pecacah TL1/TH1 yang 65535 (FFFFh). Meskipun demikian untuk bisa mengukur sejauh itu, rangkaian pemancar dan penerima ultrasonik harus benar-benar dalam keadaan yang baik, terutama harus dipilih tranduser ultrasonik yang prima. Namun dalam prakteknya  jarak yang bisa diukur sangat terbatas. 


Dari tabel percobaan pengukuran yang terlampir maka dapat disimpulkan kesalahan pengukuran terbesar adalah 1 Cm atau sekitar  0,63 % pada pengukuran 160 Cm.

Keterbatasan dan kesalahan pengukuran dipengaruhi oleh faktor-faktor sebagai berikut :

1. Kualitas dan kemampuan daya tranducer, hal ini mempengaruhi seberapa kuat rangkaian pemancar.

2. Penguatan daya  dari rangkaian pemancar dan penerima yang  kurang kuat.

3. Sudut antara sinyal kirim dan pantulan yang kurang tepat, sehingga sinyal pantulan tidak diterima oleh tranducer penerima.

4. Suhu udara, sebab kecepatan suara terpengaruh oleh suhu.

Pada tampilan yang berkedip tiap detik, hal itu disebabkan karena mikrokontroller tiap detik akan meninggalkan program menghidupkan tampilan 7 segment, dan mengerjakan proses pembangkitan sinyal ultrasonik, menunggu sinyal pantul, serta melakukan program aritmetik, yang memerlukan waktu beberapa saat, sehingga tampilan 7 segmen akan padam.

4.2.  Saran

Untuk pengembangan alat di masa depan agar jarak ukur dapat lebih jauh dan memperkecil faktor kesalahan serta tampilan yang lebih baik maka :

1. Diperlukan rangkaian penguat baik untuk penerima maupun pengirim ultrasonik yang kualitasnya lebih baik dan daya pengutannya lebih besar 

2. Untuk memperbaiki kualitas dan sensitifitas penerimaan harus dipilih  tranducer yang berkualitas baik serta memiliki kemampuan daya yang lebih besar.

3. Supaya alat ini mudah dibawa kemana-mana sebaiknya menggunakan baterai, bila menggunakan baterai maka konsumsi daya harus ditekan, hal ini bisa diatasi dengan menganti penampil 7 segmen dengan  mengunakan LCD, hal ini juga untuk memperbaiki tampilan.

4. Untuk faktor kesalahan penghitungan jarak maka harus mementukan percepatan suara    untuk berbagai keadaan dan suhu.

5. Untuk mengatasi tampilan yang berkedip dapat digunakan beberapa cara antara lain : mengganti tampilan dengan LCD yang telah memiliki pengendali sendiri, mempersingkat aliran program dengan meniadakan perulangan yang tidak perlu, serta mengganti proses menunggu sinyal pantul dengan sistem interupsi external sehingga mikrokontroller dapat menghidupkan tampilan dan menunggu sinyal pantul secara bersamaan.  
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