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BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan.

Setelah melewati tahap-tahap dalam proses penyelesaian Tugas Akhir, dari mulai penemuan ide, perancangan perangkat keras (Hardware) dan perancangan perangkat lunak (Software), maka penulis dapat menyimpulkan bahwa:

1. Kecepatan tertinggi yang dapat diamati yaitu jika menggunakan batas kecepatan kurang 10000 RPM adalah 9999 RPM, jika menggunakan batas kecepatan diatas 10000 RPM adalah 9999 RPM x 1000 = 9999000 RPM.

2. Kecepatan terendah yang dapat diukur dengan ketelitian detik adalah 60 RPM sedangkan jika menggunakan ketelitian menit adalah 1 RPM.

3. Warna yang digunakan sebagai media pemantul sebaiknya putih, dengan lebar minimal 5 mm (media pemantul harus datar), jika menggunakan warna lain dan lebar media pemantul kurang dari 5 mm kadang-kadang phototransistor tidak mendapat sinyal.

4. Jarak maksimal media pemantul dengan LED Infrared dan Phototransistor adalah 4,5 cm. 

5. Jika jumlah pemantul dalam piringan dinaikkan maka nilai variable data menit juga diubah, misalnya jumlah pemantul empat buah maka nilai variable data menit diganti limabelas.

5.2. Saran

Mengingat beberapa kekurangan dari karya tulis ini, berikut ini beberapa kemungkinan yang harus diperhatikan untuk mengembangkan dan kesempurnaan alat tugas akhir ini diantaranya:

1. Alat Pengukur Kecepatan Putar Dengan Mikrokontroller AT89C51 sebaiknya dihubungkan dengan komputer sehingga pengolahan data dapat dilakukan dengan mudah, misalnya untuk pembuat grafik kecepatan putar.

2. Batas-batas pengukuran sebaiknya dibuat secara otomatis (menggantikan saklar batas kecepatan) yaitu dengan menambahkan LED untuk perkalian hasil pengukuran.

3. Untuk menghasilkan menghasilkan ketelitian yang baik sebaiknya sensor yang digunakan sebagai pemantul lebih dari satu (sebanyak mungkin).

4. Untuk pengukuran jarak yang jauh dapat dilakukan yaitu dengan cara mengganti jenis sensornya. (sensor jarak jauh).
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