DAFTAR ISI


Halaman

HALAMAN JUDUL 

i

HALAMAN PENGESAHAN 

ii

HALAMAN PERSEMBAHAN 

iii

MOTTO 

iv

KATA PENGANTAR 

v

DAFTAR ISI 

vii

DAFTAR GAMBAR 

xi

DAFTAR TABEL 

xiii

BAB 
I.
PENDAHULUAN 

1.1. LATAR BELAKANG MASALAH 

1

2.1. PERMASALAHANNYA 

3

3.1. PEMBATASAN MASALAH 

4

4.1. TUJUAN PENULISAN 

5

a. Tujuan Umum 

5

b. Tujuan Khusus 

5

5.1. SISTEMATIKA PENULISAN 

5

BAB
II.
LANDASAN TEORI

2.1. Perlengkapan Dasar Mikrokontroller 

7

a. Central Proccesing Unit (CPU) 

7

b. Alamat 

8

c. Data 

8

d. Pengendali 

8

e. Memori 

9

f. Random Acces Memory (RAM) 

9

2.2. Keluarga MCS-51

10

2.3. Mikrokontroller 89C51

11

2.4. Arsitektur Mikrokontroller 89C51

12

2.5. Organisasi Memori 

16

a. Memori Program 

17

b. Memori Data 

18

2.6. Program Status Word (PSW) 

20

2.7. Timer/counter 

22

2.8. Port  Pararlel Input/Output (I/O) 

25

2.9. Bout Rate 

26

2.10. Interupsi 

27

2.11. Untai Pewaktu dan Osilator 

28

2.12. INSTRUKSI DALAM MIKROKONTROLLER AT89C51 

28

2.12.1. Instruksi Transfer Data 

29

2.12.2. Instruksi Arithmatika 

31

2.12.3. Instruksi Logika 

34

2.12.4. Instruksi Manipulasi Bit 

35

2.12.5. Instruksi Percabangan 

37

BAB
III.
PERANCANGAN PERANGKAT KERAS 

3.1. Bagian Pengendali Utama 

40

3.2. Bagian Sensor Kecepatan 

42

3.3. Bagian Penampil 

46

BAB
IV.
PERANCANGAN PERANGKAT LUNAK

4.1. DASAR PEMROGRAMAN BAHASA ASSEMBLY 

48

a. Label 

49

b. Mnemonic 

49

c. Operand 

49

d. Komentar 

50

4.2. ALGORITMA DAN DIAGRAM ALIR PROGRAM 

50

4.3. PENJELASAN PROGRAM 

54

4.3.1. Inisialisasi 

54

4.3.2. Pemilihan Saklar Ketelitian 

55

4.3.3. Menentukan Batas Kecepatan 

57

4.3.4. Konversi BCD 

59

4.3.5. Menampilkan  Bilangan  Hasil  Konversi  Ke Tujuh 



Segmen 

60

4.4. MENGKOMPILASI PROGRAM 

62

4.5. MENGISI PROGRAM 

63

BAB
V.
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1. Kesimpulan 

65

5.2. Saran 

66

DAFTAR PUSTAKA 

67
LAMPIRAN

DAFTAR GAMBAR


Halaman

Gambar   1.1. 
Diagram Pengukur Kecepatan Putar Dengan  Mikrokontroller



AT89C51 

2

Gambar   2.1.
Blok Diagram Mikrokontroller AT89C51 

12

Gambar   2.2.
Susunan Kaki (Pena) Mikrokontroller AT89C51 

13

Gambar   2.3.
Memori Program 

18

Gambar   2.4.
Memori Data Internal 

19

Gambar   2.5.
Bagian Bawah 128 byte RAM Internal 

19

Gambar   2.6. 
Bagian Atas 128 byte RAM Internal 

20

Gambar   2.7.
Ruang SFR (Special Function Memory) 

20

Gambar   3.1.
Diagram Pengukur Kecepatan Putar dengan Mikrokontroller




AT89C51 

40

Gambar   3.2.
Skema Rangkaian Bagian Utama 

41

Gambar   3.3.
Simbol dari LED Inframerah 

42

Gambar   3.4.
Simbol Phototransistor 

43

Gambar   3.5.
Bentuk Gelombang pada Kaki Kolektor Phototransistor 

44

Gambar   3.6.
Diagram Koneksi IC NE555 

45

Gambar   3.7.
Bentuk Gelombang pada Kaki output IC NE555 

45

Gambar   3.8.
Skema Rangkaian Sensor Kecepatan Putar 

45

Gambar   3.9.
Diagram Koneksi Penampil Tujuh Segmen 

46

Gambar 3.10.
Skema Rangkaian Bagian Penampil 

47

Gambar   4.1
Diagram     Alir     Pengukur     Kecepatan     Putar      Dengan 



Mikrokontroller AT89C51 

53

DAFTAR TABEL


Halaman

Tabel   2.1.
Keluarga Mikrokontroller MCS-51 

10

Tabel   2.2.
Program Status Word 

21

Tabel   2.3.
Pemilihan Bank Register 

21

Tabel   2.4.
Timer Control 

23

Tabel   2.5.
Timer Mode 

24

Tabel   2.6.
Kombinasi M0 dan M1 

24

Tabel   2.7.
Alamat Awal Layanan Rutin Interrupsi 

28

Tabel   2.8.
Instruksi Transfer Data 

29

Tabel   2.9.
Instruksi Transfer Data Untuk Perintah MOV 

30

Tabel 2.10.
Instruksi Transfer Data Untuk Perintah MOVX 

31

Tabel 2.11.
Instruksi Arithmatika 

32

Tabel 2.12.
Instruksi Arithmatika Untuk Perintah ADD 

32

Tabel 2.13.
Instruksi Arithmatika Untuk Perintah ADDC 

33

Tabel 2.14.
Instruksi Arithmatika Untuk Perintah SUBB 

33

Tabel 2.15.
Instruksi Arithmatika Untuk Perintah INC 

33

Tabel 2.16.
Instruksi Arithmatika Untuk Perintah DEC 

34

Tabel 2.17.
Instruksi Logika 

34

Tabel 2.18.
Instruksi Logika Untuk Perintah ANL 

35

Tabel 2.19.
Instruksi Logika Untuk Perintah ORL 

35

Tabel 2.20.
Instruksi Logika Untuk Perintah XRL 

35

Tabel 2.21.
Instruksi Manipulasi Bit 

36

Tabel 2.22.
Instruksi Percabangan 

37

Tabel 2.23.
Instruksi Percabangan Untuk Perintah CJNE 

38

Tabel 2.24.
Instruksi Percabangan Untuk Perintah DJNZ 

38

PAGE  
xiv

