Diagram kerja AT89C2051 flash perom programmer



Pada gambar diatas dapat dijelaskan PC mengirim data melalui 74HC574 tetapi pada saat itu 74HC574 masih dalam keadaan disable, kemudian PC mengirimkan sinyal latch untuk meng-enable 74HC574 agar menerima data dari PC, setelah itu 74HC574 mengaktifkan pemilihan mode yang akan digunakan pada ATMEL dan memberi tegangan Vpp_5V  kepada LM317 yang berfungsi untuk mengeluarkan tegangan 5 Volt atau 12 Volt sesuai keperluan ATMEL. Mode yang digunakan antara lain pembacaan isi perom, penulisan ke perom, dan penghapusan isi perom .

Setelah pengaturan mode  dan tegangan maka ATMEL akan memberikan sinyal Busy ke komputer yang menandakan ATMEL siap menerima data. Sinyal Next digunakan untuk menaikkan addressCounter. 
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Proses pengisian Flash PEROM, dilakukan dengan urutan sebagai berikut : 

1. AT89C2051 diberi catu daya 5 Volt lewat kaki Vcc, kaki RESET dan XTAL1 diberi tegangan 0.

2. Menjelang proses pengisian akan dimulai, tegangan VPP dinaikkan menjadi 5 Volt agar ‘address   counter’ reset menjadi 000(hex), dan sinyal PROG pada kaki P3.2 dijadikan H.

3. AT89C2051 disiapkan kerja pada mode pengisian dengan memberi sinyal HHHL pada kaki P3.7..P3.3.

4. Setelah urutan persiapan ini selesai, VPP dinaikkan menjadi 12 Volt sebagai catu daya yang diperlukan untuk pengisian PEROM.

5. Selanjutnya data yang akan diisikan disiapkan di Port 1 (P1.0..P1.7).

6. Pulsa negatip PROG pada P3.2 dipakai sebagai perintah agar data pada Port 1 diisikan ke dalam PEROM, proses pengisian ini memerlukan waktu relatip lama lebih kurang selama 1,2 mili-detik, selama proses pengisian ini kaki P3.1 menjadi ‘0’ menandakan AT89C2051 sedang sibuk (BUSY). Saat kaki P3.1 menjadi ‘1’ kembali berarti selesai sudah proses pengisian data 1 byte ke dalam PEROM, dan AT89C2051 siap menerima data lagi.

7. Setelah proses pengisian 1 byte ini, dikirim sinyal NEXT yang berupa pulsa positip ke kaki XTAL1, dengan maksud menaikkan nilai ‘address counter’, agar pengisian data berikutnya diisikan ke lokasi PEROM berikutnya.

8. Urutan 5 sampai 7 di atas diulang untuk mengisikan data 1 byte demi 1 byte, sampai semua PEROM dalam AT89C2051 sebanyak 2048 byte atau 2 Kilobyte selesai diisikan.

Proses pengambilan isi Flash PEROM, dilakukan dengan urutan sebagai berikut: 

1. AT89C2051 diberi catu daya 5 Volt lewat kaki Vcc, kaki RESET dan XTAL1 diberi tegangan 0.

2. Menjelang proses pembacaan akan dimulai, tegangan VPP dinaikkan menjadi 5 Volt agar ‘address counter’ reset menjadi 000(hex), dan sinyal PROG pada kaki P3.2 dijadikan ‘1’.

3. AT89C2051 disiapkan kerja pada mode pembacaan dengan memberi sinyal HHLL pada kaki P3.7..P3.3.

4. Selesai proses persiapan diatas, data PEROM nomor 000(hex) muncul di Port 1 (P1.0..P1.7) dan bisa diambil.

5. Setelah data ini di ambil dikirim sinyal NEXT yang berupa pulsa positip ke kaki XTAL1, dengan maksud menaikkan nilai ‘address counter’ agar bisa membaca isi PEROM berikutnya.

6. Urutan 5 di atas diulang untuk membaca data 1 byte demi 1 byte, sampai semua data dalam PEROM AT89C2051 sebanyak 2048 byte selesai dibaca.

Penjelasan program.

4.4.3 Program mendeteksi dan mengecek keberadaan at89c2051

Pada prosedur readsignature mula-mula diberikan mode pembacaan untuk at89c2051 yaitu dengan mode $00, kemudian tegangan 0 volt dinaikkan ke 5 volt. Delay yang diberikan agar tegangan tetap stabil. Kemudian pada prosedur checksignature,  Setelah memberi perintah readsignature yang berfungsi memberi tegangan 5 volt maka akan memproses apakah mode-nya termasuk $1E dan $21. Nilai $1E berarti atmel dan nilai $21 adalah 89C2051. Jika termasuk  mode di atas maka akan    tampil jenis chip adalah atmel 89C2051, jika tidak akan tampil chip belum terpasang.

procedure ReadSignature;

begin

     Mode := $00;

     TeganganVPP(0);

     TeganganVPP(5);

     Delay(10);

     Signature[1] := Port[DataPort];

     NextByte;

     Signature[2] := Port[DataPort];

     NextByte;

     Signature[3] := Port[DataPort];

end;

Procedure CheckSignature;

Begin

     ReadSignature;

     If (signature[1]=$1E) and (signature[2]=$21)

     then ChipID  := 'Atmel 89C2051'

     else ChipID  := 'Chip Tidak Terpasang';

End;

4.4.4 Program untuk memantau kesiapan at89c2051

Program dibawah ini dipakai untuk memeriksa apakah at89c2051 siap menerima data lagi. Saat kaki P3 menjadi “1” kembali berarti selesai sudah proses pengisian data 1 byte ke dalam PEROM, dan at89c2051 siap menerima data lagi. Dalam rangkaian gambar  orcad kaki P3.1 terhubung ke kaki 11 konektor DB25, dalam port parallel kaki 11 itu terhubung ke bit 7 status register. Tapi hubungan tersebut dalam keadaan berlawanan, artinya jika tegangan pada kaki 11 konektor DB25 = 0 volt maka bit 7 status register bernilai 0.

Dengan demikian dalam function ready untuk memeriksa apakah at89c2051 sudah siap menerima data, yang diperiksa adalah apakah bit 7 dari status register port parallel bernilai 0, jika bit 7 bernilai 0 maka ready bernilai true, sebaliknya jika bit 7 bernilai 1 maka ready bernilai false.

Function ready :boolean;

Begin

Ready := (port[status] and $80} = 0;

End;

4.4.8 Program pengisian ke PEROM

PROCEDURE WritePEROM;

var I : WORD;

BEGIN

     ResetAddressCounter($0E);

     TeganganVPP(12);

     Delay(100);

     SetupOutput;

     Delay(100);

     With RAMInfo do

     for I := MinimumADDR to MaximumADDR do

         begin

              GotoXY(30,19);

              writeln('At $',Hex4(I),'  With $',Hex2(Buffer[I]));

              If Buffer[I] <> $FF then begin

                 Port[DataPort] := Buffer[I];

                 Strobe;

                 Port[DataPort] := $00;

                 REPEAT

                 UNTIL Ready;

              End

              Else Delay(30);

              Delay(100);

              NextByte;

         end;

     MatikanTegangan;

     Delay(10);

     ResetAddressCounter($00);

     Verifying;

END;

Prosedur diatas mempersiapkan tegangan-tegangan yang di perlukan sambil menentukan  mode kerja (pengisian Perom = $0E), setelah itu tegangan VPP dinaikkan menjadi 12 volt dan port parallel port di jadikan output. Sebelum proses pengisian perom di mulai, di tunggu sebentar selama 100 mili detik, diharapkan setelah itu tegangan VPP stabil 12 volt. 

Inti dari dari proses pengiriman data terdapat pada program   :

With RAMInfo do

     for I := MinimumADDR to MaximumADDR do

         begin

              GotoXY(30,19);

              writeln('At $',Hex4(I),'  With $',Hex2(Buffer[I]));

              If Buffer[I] <> $FF then begin

                 Port[DataPort] := Buffer[I];

                 Strobe;

                 Port[DataPort] := $00;

                 REPEAT

                 UNTIL Ready;

              End

              Else Delay(30);

              Delay(100);

              NextByte;

         end;

Data yang akan diisikan diletakkan di  jalur data, kemudian membangkitkan pulsa prog agar data tadi di simpan di perom, AT89C2051 memerlukan waktu sekitar 1,2 mili detik untuk menyimpan data ke perom.  Kemudian menunggu sampai ATt89C2051 siap menerima data lagi. Setelah itu dikirimkan pulsa next untuk menaikkan nilai adresscounter. Proses diatas diulang sampai semua perom selesai diisi. Selesai mengisi perom , tegangan VPP dimatikan.

4.4.9 Program membaca isi PEROM

PROCEDURE ReadPEROM(var Buf:BufferType);

var I : WORD;

    J : Byte;

BEGIN

     ReadSignature;

     ResetAddressCounter($0C);

     Delay(100);

     for I := 0 to PeromSize do

         begin

              Buf[I] := Port[DataPort];

              Verify[I] := Buf[I];

              SetupOutput;

              Port[DataPort]:=$FF;

              SetupInput;

              NextByte;

         end;

     TeganganVPP(0);

     MatikanTegangan;

END;

Setelah mempersiapkan tegangan- tegangan dan mode kerja yang di perlukan (pengisian perom = $0C), isi perom sudah siap di ambil dari data port. Untuk membaca data isi perom port parallel di jadikan input yang kemudian dikirim pulsa next agar menaikkan  nilai adreescounter. Proses di atas di ulang sampai semua isi perom selesai di baca. Kemudian tegangan di matikan.
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