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BAB V

PENUTUP

V.1 Kesimpulan

Sistem pemantauan tinggi permukaan air dan pengendali aliran air ini dapat digunakan sebagai sistem pengaturan agar aliran air dapat diatur sesuai dengan yang diinginkan. Pengendalian motor stepper ini merupakan pengendalian otomatis.

Berdasarkan pengamatan yang dilakukan setelah mengadakan uji coba perangkat keras dan perangkat lunak maka dapat disimpulkan sebagai   berikut :

1. Jika besarnya aliran air yang diinginkan selalu stabil maka, semakin tinggi permukaan air pada bak tandon air maka mekanik penjepit akan semakin turun dan memperkecil media tempat keluarnya alir (slang).

2. Cara kerja pengendali aliran air ini mirip seperti kerjanya keran air.

3. Percobaan empiris dari tabel merupakan masukkan pada PC yang nantinya dapat dijadikan data untuk memasukkan perintah mengenai besar aliran air dan tinggi permukaan air. Sehingga besarnya aliran air akan selalu stabil.

4. Perancangan mekanik untuk peralatan ini juga mempengaruhi dalam proses pengukuran dan pada saat akan mengatur aliran air.

 V.2 Saran-saran 

Rangkaian pemantauan tinggi permukaan air dan pengendali aliran air ini memiliki beberapa kekurangan dan jauh dari sempurna disebabkan keterbatasan penulis. Dengan memperhatikan kekurangan-kekurangan tersebut dan dapat tercipta suatu peralatan yang lebih baik dan mendekati sempurna, maka diharapkan agar :

1. Untuk perancangan  rangkaian ini sebaik dilakukan dengan persiapan yang baik dan matang. Hendaknya setiap bagian-bagiannya (perblok) diuji terlebih sehingga apabila terjadi kesalahan mudah diketahui dan diatasi.

2. Untuk mempermudah dalam memahami masalah-masalah yang timbul pada saat perancangan peralatan diperlukan bebarapa alternatif sebagi penunjangnya antara lain pengetahuan teori yang lengkap  serta bantuan serta petunjuk pembimbing sehingga kelancaran dalam menyelesaikan proyek ini dapat diatasi.

3. Perlu diperhatikan juga dalam pemilihan dari kualitas komponen-komponennya dan juga perangkat pendukung lainnya.

4. Untuk mendapatkan hasil pengukuran aliran air yang lebih akurat perlu dilakukan banyak percobaan.

5. Agar waktu proses dapat lebih efisen maka perancangan mekanik hendaknya dapat lebih ditingkatkan, misalnya dengan merancang mekanik penggerak yang lebih cepat dengan tenaga yang lebih besar sehingga dapt menggerakkan mekanik lebih baik.

6. Kecepatan gerak sensor juga dapat dinaikkan melalui program dengan merubah tundah waktunya.
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